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TRANSFORMACJA MAP KATASTRALNYCH BYLEGO ZABORU AUSTRIACKIEGO

1. Wstep

Mapy katastralne bytego zaboru austriackiego wystepuja powszechnie w potudniowo-
-wschodniej Polsce. W przesztosci kataster ten zajmowal okoto 14% dzisiejszego obszaru
panstwa [2]. Na mocy dekretu z roku 1955 o ewidencji gruntéw i budynkéw mapy te
w wielu rejonach wykorzystywane byly jako podstawowe mapy ewidencyjne. Wspdtcze-
$nie zas wykorzystywane sq w réznych pracach geodezyjnych, w szczegélnosci w moderni-
zagji ewidengji gruntéw i budynkéw. Modernizacja wykonywana jest na obszarze calego
kraju i zgodnie z [7] powinna zakonczy¢ sie na terenach wiejskich do konca roku 2010.

Proces modernizacji wymaga zgodnie z [4, 7] utworzenia mapy wektorowej ewidencji
gruntow i budynkow. Wsréd map wektorowych wyrézniamy zgodnie z [6] mape cyfrowa
oraz mape numeryczna. Mapa cyfrowa jest mapa wektorowa obiektows, dla ktorej dane
pozyskiwane sa w procesie wektoryzagcji lub digitalizacji, zas mapa numeryczna to mapa
wektorowa, obiektowa, dla ktdrej dane pozyskiwane sa z pomiaru bezposredniego. Z uwa-
gi na fakt, ze uzyskanie danych dotyczacych potozenia granic dziatek na podstawie pomia-
ru bezposredniego jest ze wzgledow ekonomicznych chwilowo mato prawdopodobne,
mapa ewidencyjna powinna powsta¢ w procesie wektoryzacji, z uzupeinieniem jej o dane
pochodzace z operatéw pomiarowych, takich jak podziaty, rozgraniczenia i wywlaszczenia
nieruchomosci czy tez scalenia i podzialy nieruchomosci. Mapa taka bedzie zatem stanowic¢
polaczenie mapy numerycznej i cyfrowej.

Utworzenie takiej mapy wymaga wczesniejszego skanowania map wykonanych w for-
mie analogowej (tzw. papierowych), a nastepnie ich transformacji (kalibracji) do wtasciwe-
go uktadu wspoétrzednych. O ile w przypadku map ewidencyjnych zaktadanych po drugiej
wojnie Swiatowej proces ten moze by¢ oparty na punktach osnowy czy tez siatce krzyzy
mapy zasadniczej, o tyle w przypadku map katastralnych bytego zaboru austriackiego jest
to o wiele trudniejsze. Ten problem stanowi zatem tre$¢ niniejszego artykutu, przy czym
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ukazany jest rowniez przyklad liczbowy ilustrujacy zagadnienie transformacji map kata-
stralnych.

Nalezy nadmieni¢, ze terminy ,transformacja”, ,kalibracja” i ,dopasowanie” uznajemy
za tozsame i beda stosowane w artykule wymiennie.

2. Charakterystyka map katastru bylego zaboru austriackiego

Podstawgq zatozenia katastru na terenach bytego zaboru austriackiego byt patent (de-
kret) z 23 grudnia 1817 r. cesarza Franciszka I o podatku gruntowym [9]. Nalezy jednak za-
znaczy¢, ze prace nad projektem katastru prowadzone byly znacznie wczesniej.

Kazdy kataster, jezeli ma poprawnie wypetnia¢ wszelkie stawiane przed nim zadania,
powinien by¢ oparty na pomiarach obiektéw powierzchniowych katastru z wykorzysta-
niem osnowy, w przyjetym uktadzie wspdtrzednych.

O ukfadzie wspoétrzednych stosowanym w austriackim katastrze warto wspomniec,
ze [2, 3]:

— stosowano w nim siedem odrebnych uktadéw wspotrzednych katastralnych, celem
wyeliminowania wptywu krzywizny ziemi na wyniki pomiaréw i sporzadzania
map;

— dla punktu poczatkowego kazdego uktadu wyznaczano wspdtrzedne geograficzne
na podstawie obserwacji astronomicznych, a takze kierunek potudnika miejscowe-
80/

— w kazdym uktadzie definiowano uktad wspotrzednych prostokatnych, przy czym
stosowano orientacje potudniowa;

— nie jest znany sposob odwzorowania na ptaszczyzne.

Nie ma pewnosci co do rodzaju stosowanego w katastrze austriackim odwzorowania.
Przypuszcza sig, ze byto to odwzorowanie walcowe, wiernoodlegto$ciowe, poprzeczne Cas-
siniego-Soldnera [9]. W odwzorowaniu tym znieksztalcenia rosna w miare oddalania sie
od potudnika gléwnego. Bylo to gtéownym powodem wprowadzenia tak wielu uktadéow
wspotrzednych. Prowadzone badania nad odwzorowaniem stosowanym w katastrze au-
striackim wykazaly, ze obserwowane znieksztalcenia odwzorowawcze sa mniejsze niz
w typowym odwzorowaniu Cassiniego. Mozna zatem domniemywac, ze zastosowane od-
wzorowanie bylo niejednorodne, oparte jedynie na odwzorowaniu Cassiniego-Soldnera [9].

Podstawowym elementem katastru gruntowego byla parcela katastralna. Wedtug in-
strukgji z 1870 roku parcela to ,kazda dziatka gruntu, ktéra nalezy do tego samego wtasci-
ciela, lezy w tej samej niwie, w tej samej gminie albo samoistnym obszarze dworskim
i w tym samym rodzaju uprawy” [8].

Parcela katastralna jest wiec pojeciowym odpowiednikiem obecnej dziatki ewidencyj-
nej, gmina katastralna — odpowiednikiem obecnego obrebu ewidencyjnego, a wykaz hipo-
teczny — odpowiednikiem wspoétczesnej ksiegi wieczystej.

Mapa katastralna byta podstawowym dokumentem czesci kartograficznej operatu ka-
tastralnego [8]. Mape katastralng sporzadzano metoda stolikowa w skalach: 1:720, 1:1440,
1:2880 i 1:5760. Na tres¢ mapy sktadaty sie: granice parcel budowlanych wraz z istniejagcymi
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budynkami, studniami i przedmiotami trwalymi oraz granice parcel gruntowych stano-
wiacych role, ogrody, faki i pastwiska [2, 8]. Sporzadzano najpierw oryginat (pierworys)
mapy, a nastepnie czystorysy map oryginalnych. Do roku 1861 kopie map katastralnych
wykonywano jako mokrodruki, a pézniej jako suchodruki. Mokrodruki wykonywano po-
przez wypetnienie wyrytej na kamieniu litograficznym treSci mapy czernig drukarska,
a nastepnie nalozenie na kamien silnie nawilgoconego papieru. Mokrodruki nie spetniaty
jednak wymagan kartometrycznych, gdyz ulegaly duzej deformacji [2]. Deformacje map
wykonywanych jako suchodruki nie réznily sie zbytnio od deformacji map oryginalnych.
Po roku 1912 do reprodukgji wykorzystywano metode fotomechaniczna.

Mapa prowadzona byta w sekcjach szczegétowych. Podstawowgq skala mapy katastral-
nej byta skala 1:2880 wynikajaca z wiedenskiego systemu miar. Jednemu calowi na mapie
odpowiadato 2880 cali w terenie [2]. Podstawa wszelkich prac pomiarowych, kartograficz-
nych obliczeniowych byta sekcja szczegdtowa. Sekcja szczegétowa pochodzi z podziatu ar-
kusza triangulacyjnego. Kazdy arkusz podzielono na 20 czesci o wymiarach 1000° na 800°
(stop). Czesci te tworzyly sekcje szczegdtowa. Ramka sekcyjna w skali 1:2880 miata wymia-
ry, 25x20 cali, czyli 658,2x526,7 mm. Kazdy bok ramki sekcyjnej podzielony byt krotkimi
kreskami na pojedyncze cale, a dtuzszymi na 5-calowe odcinki. Nazywamy je , kreskami ca-
lowymi”. Na rysunku 1 przedstawiono wzor sekcji szczegdtowej mapy katastralnej w skali
1:2880 [2].

V ) 1calkw.=1morga

Powierzchnia 500 moérg austr.
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Rys. 1. Wzdr sekcji szczegdtowej mapy katastralnej katastru austriackiego w skali 1:2880
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3. Przyklad transformacji map katastralnych

Do przedstawienia problemow transformacji map katastralnych wykorzystano doku-
mentacje katastralng sporzadzona dla miasta Trzebinia potozonego w powiecie chrzanow-
skim w wojewodztwie matopolskim.

Proces transformacji w tym przypadku przedstawiono w dwéch zasadniczych eta-
pach. Pierwszy obejmowat prace przygotowawcze zwigzane z pozyskaniem plikéw rastro-
wych, drugi zas obejmowatl wykonanie transformacji wraz z analiza jej doktadnosci.

3.1. Pozyskanie map rastrowych

W katastrze austriackim na terenie Trzebinii stosowany byt lwowski uktad wspétrzed-
nych [2].

Prace wstepne rozpoczeto od skanowania map katastralnych. Zeskanowano 81 egzem-
plarzy matryc map katastru austriackiego w skali 1:2880 oraz dwie matryce w skali 1:1000
w uktadzie ,,1965”. Pominieto skanowanie pierworysow ze wzgledu na bardzo staba jakos¢
map zwiazang ze znacznym ich zuzyciem technicznym. Skanowanie wykonano z rozdziel-
czoscia 400 dpi na skanerze ptaskim. Zeskanowane obrazy zapisano w formacie CIT
(CCITT group 4).
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Nastepnie przystapiono do przetworzenia plikéw rastrowych. Jak juz wspomniano we
wstepie, w wypadku map katastralnych katastru austriackiego nie mozna okresli¢ punktow
dostosowania pomiedzy ukladem rastra a ukladem ,1965” czy uktadem ,2000”. Ze wzgle-
du na brak punktéw dostosowania w uktadzie katastralnym najkorzystniej jest zatem prze-
prowadzi¢ transformacje w dwoch etapach. Pierwszy etap bedzie polegat na transformacji
map rastrowych do lokalnego uktadu wspodtrzednych. Drugi etap polega zas na przelicze-
niu calego uktadu lokalnego wraz z mapami rastrowymi do obowiazujacego panstwowego
uktadu wspdtrzednych.

W pierwszej kolejnosci dla calego obiektu opracowano wektorowa mape ukladu sekgcji
i arkuszy w lokalnym uktadzie wspdtrzednych. Lokalny uklad wspotrzednych zatozono dla
catego miasta Trzebinia, opierajac si¢ na rozmiarach sekcji szczegdétowej mapy katastralnej.
Uzyskano w ten sposdb wspodtrzedne ramek sekgji szczegdtowej, a takze wspdtrzedne prze-
ciecia kresek calowych z ramka sekcyjna. Uzyskany uktad lokalny przedstawia rysunek 2.

Kolejng czynnoscig byta wstepna kalibracja rastrow na naroza ramki sekcyjnej metoda
transformacji Helmerta w celu jednoznacznego okreslenia punktéw dostosowania oraz do-
konania analizy doktadnosci. Takie wstepne wpasowanie rastrow do uktadu lokalnego po-
zwala na tatwe odszukanie punktéw dostosowania w uktadzie pierwotnym i wtérnym.

3.2. Zasadniczy proces transformacji

Po dokonaniu wstepnych czynnosci zwigzanych z pozyskaniem map rastrowych oraz
wstepnego wpasowania rastrow do uktadu lokalnego przeprowadzono wtasciwa transfor-
macje map katastralnych do ukladu terenowego.

Pierwszym krokiem w tym kierunku byta zasadnicza kalibracja rastrow do uktadu lo-
kalnego. Te kalibracje wykonano, wykorzystujac naroza ramki oraz o punkty przecigcia
kresek calowych z ramka sekcji mapy katastralnej. Punkty przecigcia kresek calowych
z ramka sa, z uwagi na brak punktéw osnowy, jedynym mozliwym rozwiazaniem. Kalibra-
¢je wykonano metoda afiniczna stopnia 1. Wyeliminowano w ten sposéb deformacje map
i przywrocono ich pierwotng geometrie. Jako punkty dostosowania, z uwagi na duza liczbe
kresek calowych, wybrano tylko punkty przeciecia co piatej kreski calowej z ramka. Nie
zawsze mozna bylo jednak dobra¢ odpowiednig liczbe punktéw dostosowania ze wzgledu
na brak podzialu calowego ramki mapy. Miato to miejsce w wypadku niektorych arkuszy,
gdzie tres¢ mapy stanowita jedynie niewielki fragment.

W trakcie transformacji konieczne byto takze odrzucenie punktéw odstajacych. W tym
przypadku wykorzystano metode zaproponowana przez Kadaja [5]. Metoda ta polega na
analizie odlegtosci pomiedzy wszystkimi punktami. Analiza ta odbywa si¢ niezaleznie
w uktadzie pierwotnym i w uktadzie wtérnym.

Wedtug tej metody obliczamy réznice odlegtosci pomiedzy tymi samymi punktami
w uktadzie pierwotnym i wtérnym wedtug wzoru

dd, =\d, - D,| (1)



244 Pawet Hanus, Krzysztof Kremiec

gdzie:
dd; — roznica odleglosci pomiedzy tymi samymi punktami i i j w ukladzie pierwot-
nym i wtérnym,
d; — odleglos¢ pomiedzy punktem i a punktem j w ukladzie pierwotnym,
D; — odlegtos¢ pomiedzy punktem i a punktem j w uktadzie wtornym,

Dla kazdego i-tego punktu dostosowania liczymy srednia z réznic odleglosci do
wszystkich punktéow wedlug wzoru

S,

dd,, == 2
s n_ 1 ( )
gdzie:
dd,, — Srednia roznica odlegtosci do punktu i,

dd; — réznica odleglosci pomiedzy tymi samymi punktami i i j w ukladzie pierwot-
nym i wtérnym,
n — liczba wszystkich punktéw.

Wartos¢ dd;; jest jednym z miernikéw zaufania do danego punktu. Dodatkowo mozna
wyznaczy¢ tez maksymalng roznice odlegtosci pomiedzy rozpatrywanym punktem a pozo-
statymi punktami — dd, ., w ktérym punkt k jest tym, dla ktoérego réznica odlegtosci jest
dla punktu 7 najwieksza. Kolejnym elementem branym pod uwage podczas ustalania zaufa-
nia do punktu dostosowania jest liczba wystapien tego punktu jako punktu najgorszego.

Przy ustaleniu zaufania do danego punktu dostosowania postuzono sie zaleznoscia

u=1-—-1 3)

gdzie:
u; — stopien zaufania i-tego punktu dostosowania,
k; — liczba wystapienia punktu i jako najgorszego,
n — liczba wszystkich badanych punktow.

Wartos¢ u; mniejsza od 1 oznacza, Ze przynajmniej raz odlegtos¢ do i-tego punktu oka-
zata si¢ najwigksza. Im warto$¢ u, jest mniejsza, tym dany punkt mniej pasuje do pozo-
statych. Wzér ten stworzony na potrzeby tego opracowania przynosi dobre rezultaty.

Wyniki kalibracji rastréw do uktadu lokalnego przedstawia tabela 1.

Tabela 1. Wyniki I etapu kalibracji dla miasta Trzebinia

L Nazwa pliku Liczba punktéw Blad $redni
P p dostosowania | kalibracji arkusza m;
arkusza| rastrowego
na arkuszu [m]
1 0001_1.cit 11 0,60
2 0001_2.cit 4 1,77
3 0001_3.cit 6 0,72
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Tabela 1 cd.

Lp. | Nazwa pliku Liczba punktfﬁw . qufl‘ $redni
arkusza| rastrowego dostosowania | kalibracji arkusza m;

na arkuszu [m]
4 0001_4.cit 5 0,32
5 0001_5.cit 4 1,64
6 0002_1.cit 6 0,75
7 0002_2.cit 7 0,99
8 0002_3.cit 6 0,95
9 0002_4.cit 6 0,70
10 0002_5.cit 4 1,10
11 0002_6.cit 9 0,65
12 0002_7.cit 12 0,38
13 0003_1_2.cit 15 0,45
14 0003_3.cit 15 0,26
15 0003_4.cit 8 0,25
16 0003_5.cit 6 1,24
17 0003_6.cit 1,58
18 0004_1.cit 18 0,14
19 0004_2.cit 19 0,29
20 0004_3.cit 16 0,32
21 0004_4.cit 14 0,29
22 0005_1.cit 18 0,26
23 0005_2.cit 18 0,25
24 0005_3.cit 26 0,22
25 0005_4.cit 18 0,15
26 0006_10.cit 14 0,14
27 0006_17cit 18 0,02
28 0006_2.cit 18 0,22
29 0006_22.cit 18 0,01
30 0006_3.cit 18 0,14
31 0006_4.cit 14 0,21
32 0006_5.cit 18 0,16
33 0006_6.cit 18 0,20
34 0006_7.cit 14 0,18
35 0006_8.cit 10 0,25
36 0006_9.cit 16 0,16
37 0007_1.cit 6 0,98
38 0007_10.cit 9 0,71
39 0007_2.cit 5 1,36
40 0007_3.cit 15 0,28
41 0007_4_7.cit 10 0,63
42 0007_5.cit 17 0,15
43 0007_6.cit 17 0,51
44 0007_8.cit 18 0,21
45 0007_9.cit 16 0,43




246

Pawet Hanus, Krzysztof Kremiec

Tabela 1 cd.
. Liczba punktow Blad $redni
arllggs'za l\ix:r:‘g;lgl:’u dostosI:)wania kalibra%ji arkusza m;,

na arkuszu [m]
46 0008_1_3.cit 19 0,26
47 0008_2.cit 18 0,39
48 0008_4.cit 14 0,30
49 0009_1.cit 14 0,36
50 0009_2.cit 18 0,18
51 0009_3.cit 10 0,37
52 0009_4.cit 9 0,22
53 0009_5.cit 18 0,24
54 0009_6.cit 12 0,35
55 0009_7.cit 0,83
56 0009_8.cit 1,35
57 0010_1.cit 10 0,33
58 0010_2.cit 14 0,30
59 0010_3.cit 18 0,29
60 0010_4.cit 18 0,35
61 0010_5.cit 4 0,41
62 0010_6.cit 10 0,22
63 0012_1.cit 12 0,14
64 0012_2.cit 18 0,13
65 0012_3.cit 15 0,19
66 0012_4.cit 17 0,13
67 0012_5.cit 11 0,27
68 0012_6.cit 12 0,39
69 0012_dé6.cit 16 0,13
70 0013_1.cit 8 0,70
71 0013_2.cit 18 0,30
72 0013_3.cit 14 0,25
73 0013_4.cit 9 0,36
74 0013_5.cit 8 0,36
75 0013_6.cit 11 0,35
76 0014_1.cit 10 0,35
77 0014_2.cit 13 0,50
78 0014_3.cit 12 0,48
79 0014_4.cit 9 0,37
80 0014_5.cit 18 0,25
81 0014_6.cit 10 0,30
82 0014_7.cit 10 0,27
83 0015_1.cit 14 0,21
84 0015_2.cit 15 0,20
85 0015_3.cit 16 0,24
86 0015_4.cit 12 0,29
87 0015_5.cit 18 0,21
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Sredni btad kalibracji dla wszystkich rastréw obliczono ze wzoru

4)

gdzie:
my,; — sredni btad kalibragji dla wszystkich rastrow,
n — liczba plikow,
m; — Sredni btad transformacji i-tego rastra.

Sredni btad transformagji I etapu wyliczony na podstawie wzoru (4) wynidst m,, =
=0,569 m.

II etap transformacji do uktadu wspdtrzednych ,,1965” wykonano na podstawie punk-
tow dostosowania pozyskanych z niektérych operatéw pomiarowych zgromadzonych
w panstwowym zasobie geodezyjnym i kartograficznym. Z zasobu wybrano zatem operaty
podziatowe i rozgraniczeniowe w taki sposéb, aby w miare réwnomiernie pokryty one caty
obszar opracowania. Wybrano réwniez pomierzone punkty z Panstwowego Rejestru Granic
Administracyjnych. W sumie wybrano okoto 6000 punktéw granicznych, ktoére miaty okre-
$lone wspolrzedne w uktadzie ,1965”.

W nastepnej kolejnosci wykonano identyfikacje wczesniej pozyskanych punktéw granicz-
nych na mapach katastralnych. W miare mozliwosci identyfikowano przede wszystkim tréj-
miedze dzialek pierwotnych. Okreslono w ten sposob 1950 punktéw dostosowania o wspot-
rzednych okreslonych w zatozonym lokalnym uktadzie katastralnym i w ukladzie ,1965”.

Przeprowadzono wstepng analize doktadnosci transformacji metoda Helmerta i odrzu-
cono punkty, dla ktérych btad potozenia przekroczyt wartos¢ 4,00 m (okoto 1,5 mm w skali
mapy). Uzyskano w ten sposéb 1026 punktdw, dla ktorych blad potozenia byt mniejszy lub
rowny podanej wartosci.

Punkty te postuzyty z kolei do wyznaczenia parametréw transformacji konforemnej,
wielomianowej 3. stopnia z uktadu lokalnego na uktad ,1965”. Nalezy wyraznie podkre-
8li¢, ze w przypadku stosowania transformacji dwuetapowej etap drugi nie moze wptywac
znaczaco na zmiang skali oraz zmiang ksztattu dziatek. Wybor transformacji wiernokatnej
jest w tym miejscu najbardziej wskazany.

Sredni btad transformadji Il etapu obliczony w programie ,Transvest” wyniést n,, =
=2,617 m.

Sredni blad catkowity kalibracji rastréw obliczono korzystajac z prawa przenoszenia
bledow Gaussa ze wzoru

2 2
ms'r = mérI + ms'rH (5)

gdzie:
m,, — $redni biad catkowity transformagji,
m, — blad I etapu transformagji,
m,; — biad II etapu transformagji.
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Btad ten wyniost m,, = 2,678 m.

Nalezy podkresli¢ fakt, ze wspotczynnik zmiany skali wynidst 0,9998, co w zasadzie
wyklucza konieczno$¢ dokonywania zmian w powierzchniach poszczegélnych dziatek
gruntu po dokonanym II etapie transformacji.

Za pomoca wyznaczonych parametréw transformacji wykonano jednolita kalibracje
wszystkich plikéw rastrowych do uktadu wspdtrzednych ,,1965” metoda afiniczna 3. stop-
nia (zgodnie ze stopniem wyznaczonego wielomianuy).

4. Wnioski koncowe

Kalibragja, czyli transformacja map katastru bytego zaboru austriackiego, nie jest pro-
cesem prostym. Brak jednoznacznego matematycznego opisu stosowanego odwzorowania
a takze brak punktéw osnowy, ktére zachowatyby sie do czasow dzisiejszych, znacznie
utrudnia to zadanie. W zasadzie jedynym mozliwym sposobem kalibracji jest wykorzysta-
nie podziatu calowego mapy katastralnej. Ustalenie lokalnego uktadu wspdtrzednych i kali-
bracja map katastralnych do tego uktadu w oparciu o punkty przeciecia kresek calowych
z ramka sekcyjna, pozwala na nadanie tym mapom odpowiedniej skali, a takze na elimino-
wanie bledéw zwigzanych z kartowaniem map oraz ich skurczem. W tym momencie jest
juz mozliwa wektoryzacja map wraz z synchronizacja ich danych z danymi uzyskanymi
z czesci opisowej ewidencji gruntéw i budynkéw. Minusem metody jest brak punktéw do-
stosowania wewnatrz rastra, co uniemozliwia analize zmian wyniktych z transformacji we-
wnatrz sekcji mapy. Dlatego tez nie nalezy stosowa¢ w tym przypadku transformacji wyz-
szych rzedow. Uzyskane na tym etapie btedy transformacji na poziomie 60 cm sa zadowa-
lajace.

IT etap transfroamcji do uktadu ,1965” lub ,2000” w oparciu o punkty pochodzace
z operatow pomiarowych, wykonany przy uzyciu transformacji wiernokatnej z minimal-
nym znieksztatceniem skali, wpasowuje caty uktad lokalny do odpowiedniego miejsca
w terenie. Wykorzystane punkty dostosowania musza by¢ poddane wstepnej weryfikacji
z uwagi na duza liczbe operatéow wykonanych niekiedy w sposéb mato doktadny badz
dajacych wrecz btedne rezultaty.

Mimo iz btad drugiego etapu transformacji okazat sie dos¢ duzy, to jednak sredni btad
catkowity transformacji nie przekroczyl wielkosci 3 m, co jest wynikiem dopuszczalnym.
Nalezy zaznaczy¢, ze do celéw zwigzanych z modernizacja ewidencji gruntéow i budynkow
mozna wykorzysta¢ tez mapy po dokonanym I etapie transformacji, gdzie btad jest duzo
mniejszy.

Istotna zaleta zastosowania takiej metody transformacji jest to, ze transformacja taka
nie zmienia pierwotnego ukfadu sekcji katastralnych i wymusza duza zgodnos¢ na styku
dwoch sekgji.

Tak wiec mozna stwierdzi¢, ze wykorzystanie transformacji dwuetapowej map kata-
stralnych bytego katastru austriackiego daje wystarczajaco dobre rezultaty. Mozliwe jest za-
tem ich wykorzystanie w procesie modernizacji ewidencji gruntow i budynkéw.
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